2. Géométrie analytique dans ’espace

2.1. Repérage dans 1’espace

Définition 3.

— —
Un repere de l'espace est la donnée d’un point origine O et de trois vecteurs 1 , ? et k

. g R \ N
non coplanaires. On note alors (O; ¢ ; j; k) ce repere. Les repéres peuvent étre quelconques,
orthogonaux, orthonormauz.

Propriété 8.

e

Soit un repeére (O; 4 ;?; k) de l’espace.
Pour tout point M, il existe un unique triplet (z;y; z) deréels telsque OM =x ¢ +y j +z k.
Pour tout vecteur 7, il existe un unique triplet (z; y; z) de réels tels que V=xi +yj+zk.

Définition 4.

Ce triplet (x;y; 2) est alors appelé coordonnées, = ’abscisse, y I’ordonnée et z la cote
du point M (resp. du vecteur 7) dans ce repere.
%

On note alors M (z;y;z) d’une part, 7(:c;y; z) ou 7 | y | dautre part.
z
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Exemple 1. Placer P(1;2;3). Déterminer les coordonnées de M sachant que zy = 3 et

celles de N sachant que xny = 0. Déterminer les coordonnées de @ tel que PQN M soit un
parallélogramme.
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(_ Théoréme 9. }
Dans l’espace, soient un repere (O; i ; j
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